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1. Dinâmica do movimento circular uniforme (MCU)
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2. Exemplos de MCU no plano horizontal

Corpo preso a um fio Carro fazendo curva

...



𝜃

𝜃

𝑅

P

T

P
T

𝑅

𝜃

3. Exemplos de MCU no plano horizontal: pêndulo cônico 
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3. Exemplos de MCU no plano horizontal: avião fazendo curva
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